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ｘ／ｍｍ ｙ／ｍｍ ｚ／ｍｍ α／ｒａｄ β／ｒａｄ γ／ｒａｄ

１ －５０ －５０ ４９５ ０．１５ ０．２０ ０．２０

２ －４０ －４０ ４９０ ０．１０ ０．１５ ０．１５

３ －２０ －２０ ４８５ ０．０８ ０．１０ ０．１０

４ －１０ －１０ ４８０ ０．０５ ０．０５ ０．０５

５ ０ ０ ４６５ ０ ０ ０

６ ２０ ２０ ４６０ －０．０８ －０．１０ －０．１０

７ ４０ ４０ ４５０ －０．１０ －０．１５ －０．１５

８ ５０ ５０ ４４０ －０．１５ －０．３０ －０．３０
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ｉ ａｉｘ／ｍｍ ａｉｙ／ｍｍ ａｉｚ／ｍｍ ｂｉｘ／ｍｍ ｂｉｙ／ｍｍ ｂｉｚ／ｍｍ θｉ／ｒａｄ ψｉ／ｒａｄ Ｌｉ／ｍｍ

１ ９４．７９６ ３４．１５３ －５３．３６７ ２３９．２４０ ２６９．０２４ １０８．９５５ １．０４１４ －２．０９６４ ３３９．８１６

２ －１８．０３９ ９９．３１９ －５３．４００ １１２．９６６ －３４１．５１５ １０８．２１２ １．０４０５ －２．０９７１ ３４０．５４４

３ －７７．０４４ ６５．２６１ －５３．４３５ －３４５．８５８ －７３．４６２ １１３．９１２ １．０４８４ ０．００４１ ３４０．１６７

４ －７７．０７９ －６５．２２６ －５３．３０７ －３４１．７９６ －７２．２２６ １１６．７８５ １．０４８４ ３．７×１０－４ ３４０．７８５

５ －１８．００７ －９９．１４２ －５３．２６３ １１２．９３８ －３４０．３７２ １１２．３６７ １．０５０５ ２．０９３０ ３４０．０４７
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Δｘ／ｍｍ Δｙ／ｍｍ Δｚ／ｍｍ Δα／ｒａｄ Δβ／ｒａｄ Δγ／ｒａｄ

üÃ© GH© üÃ© GH© üÃ© GH© üÃ© GH© üÃ© GH© üÃ© GH©

５ ９．４３１３ －０．０２６７ １．１６４０ ０．０３０１ １８．１４０４ －０．０２１７ －０．０３８２ ０．０００３ ０．００９９ ０．０００１ ０．０１７７ ０．０００７
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４５５１（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）．

［３］ＦＡＮＫＣ，ＺＨＡＯＪＷ，ＣＨＡＮＧＴＨ，ｅｔａｌ．Ｅｒｒｏｒａｎａｌｙｓｉｓｏｆａ

ｓｅｒｉａｌｐａｒａｌｌｅｌｔｙｐｅｍａｃｈｉｎｅｔｏｏｌ［Ｊ］．ＴｈｅＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌ

ｏｆＡｄｖａｎｃｅｄＭａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２００２，１９（３）：１７４

１７９．

［４］ＲＹＵＪ，ＣＨＡＪ．Ｖｏｌｕｍｅｔｒｉｃｅｒｒｏｒａｎａｌｙｓｉｓａｎｄａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅｏｐｔｉ
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（ＩｎｓｔｉｔｕｔｅｏｆＭｉｃｒｏｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，ＣｈｉｎｅｓｅＡｃａｄｅｍｙｏｆＳｃｉｅｎｃｅｓ，Ｂｅｉｊｉｎｇ１０００２９，Ｃｈｉｎａ）
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　Ｒｅｃｅｉｖｅｄ：２０１５０９０６；Ａｃｃｅｐｔｅｄ：２０１５１１２０；Ｐｕｂｌｉｓｈｅｄｏｎｌｉｎｅ：２０１５１２０４１５：５５
　ＵＲＬ：ｗｗｗ．ｃｎｋｉ．ｎｅｔ／ｋｃｍｓ／ｄｅｔａｉｌ／１１．２６２５．Ｖ．２０１５１２０４．１５５５．００１．ｈｔｍｌ
　Ｆｏｕｎｄａｔｉｏｎｉｔｅｍ：ＮａｔｉｏｎａｌＳｅｃｕｒｉｔｙＭａｊｏｒＢａｓｉｃＲｅｓｅａｒｃｈＰｒｏｇｒａｍｏｆＣｈｉｎａ（６１３２３７）

Ｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇａｕｔｈｏｒ．Ｔｅｌ．：０１０８２３３８８８０　Ｅｍａｉｌ：ｓｉｎｏｓａｔ＠ｂｕａａ．ｅｄｕ．ｃｎ
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